Nouvelles fonctions utiles à l’exploitation des modules MC01 de type maître esclave.

Ce document décrit  les sources écrites en C++ dans la DLL CF01.

Sous l’environnement DOS, il suffit de remplacer les fonctions CF01_Outportb et CF01_Inportb par inp et outp.

/* +-----------------------------------------------------------------+

   | Function's Name   : MC01_ReadCounter                         |

   +-----------------------------------------------------------------+

   | Task              : Lecture du compteur SSI                         |

   +-----------------------------------------------------------------+

   | Input Parameters  :                                             |

   |                     int    AdrModule : adress de module          |

   +-----------------------------------------------------------------+

   | Return Value      : unsigned long : valeur du compteur  |

   |                                                                 |

   +-----------------------------------------------------------------+*/

unsigned long _CDECL_ MC01_ReadCounter (int AdrModule)

{


long Valeur = 0L;


unsigned long  lsb,msb,midb,parite;


CF01_Outportb (AdrModule, 0x55);


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x02) == 0x02);


parite = (unsigned long)CF01_Inportb (AdrModule);

    while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x02) == 0x02);


lsb = (unsigned long)CF01_Inportb (AdrModule);


lsb = lsb&0xFF;


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x02) == 0x02);


midb = (unsigned long)CF01_Inportb (AdrModule);


midb = midb&0xFF;


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x02) == 0x02);


msb = (unsigned long)CF01_Inportb (AdrModule);


msb = msb&0xFF;


Valeur = (msb <<16) + (midb<<8) + (lsb)   ;


return (Valeur);

}

/* +-----------------------------------------------------------------+

   | Procedure's Name  : MC01_Mode                                   |

   +-----------------------------------------------------------------+

   | Task              : écrire un octet de mode sur le module SSI   |

   +-----------------------------------------------------------------+

   | Input Parameters  :                                             |

   |                     int    AdrModule  : adress de module        |

   |                     int    Value      : valeur à écrire         |

   +-----------------------------------------------------------------+*/

void _CDECL_ MC01_Mode(int AdrModule, int Value)

{


CF01_Outportb (AdrModule,(unsigned char)Value);

}

/* +-----------------------------------------------------------------+

   | Procedure's Name  : MC01me_ExtMode                              |

   +-----------------------------------------------------------------+

   | Task              : Configure module Maitre/Esclave             |

   +-----------------------------------------------------------------+

   | Input Parameters  :                                             |

   |                     int    AdrModule  : adress de module        |

   |                     int    frequency    0->250 kHz 1->125 kHz   |

   |                     int    length       longueur trame 13 ou 25 |

   |                     int    code         0->Gray 1->Binaire      |

   |                     int    master       0->Maître 1->Esclave    |

   |                     int    frequency    0->Stop 1->Start        |

   +-----------------------------------------------------------------+*/

void _CDECL_ MC01me_ExtMode(int AdrModule, int frequency, int length, int code, int master, int start)

{


MC01_Mode ( AdrModule,0x80);//entree dans le mode de programmation


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


if(frequency==0)


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x81);//250 kHz



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}


else


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x82);//125 kHz



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}


MC01_Mode ( AdrModule,0x83);//nombre de bits


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


CF01_Outportb(AdrModule,length);


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


if(code==0)


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x84);//code gray



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}


else


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x85);//code binaire



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}


if(master==0)


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x88);//maitre



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}


else


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x89);//esclave



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}


if(start==0)


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x87);//arret codeur



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}


else


{



MC01_Mode ( AdrModule,0x86);//deverrouillage codeur



while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);


}

    MC01_Mode ( AdrModule,0xA0);


while ((CF01_Inportb (AdrModule + 1) & 0x04) == 0x00);

}

Ceci est un programme de test écrit en C++ permettant de visualiser les valeurs d’un maître monté sur le slot A et d’un esclave monté sur le slot D.

#include <stdio.h>

#include <conio.h>

#include <windows.h>

#include "CF01.h"

void main(void)

{


int Adresse_maitre = 0x100, Adresse_esclave = 0x106;


unsigned long value_maitre, value_esclave, lsb, midb, msb, parite,lsb2, midb2, msb2;


MC01me_ExtMode(Adresse_maitre, 1, 25, 1, 0, 1);//configuration du maître


MC01me_ExtMode(Adresse_esclave, 1, 25, 1, 1, 1);//configuration de l’esclave


do


{




value_maitre = MC01_ReadCounter ( Adresse_maitre);



value_esclave =MC01_ReadCounter ( Adresse_esclave);



printf ("\nvaleur maitre :%u valeur esclave : %u",value_maitre,value_esclave);


}while(!_kbhit());


MC01me_ExtMode(Adresse_maitre, 1, 25, 1, 0, 0);


_getch();

}

